
Povzetek

Metode srediiine poti odpirajo novo smer rebevanja linearnih programov.
Sodijo med metode notranje toike, ter re6evanje poteha ves ias znotrai
poliedra dopustnih re6itev. Glapna lastnogt metod je gibanje ob grediFini
boti. Sredi5dna pot ie trivulia, po kateri vrednoet namenehe funkcije
i,.dr, ko ee bliiaino rbbu poliidii dopustnih reiitev. Toika, v kateri ee
lrivulja dotahne roba, je optimalna reBitev linearnega programa. Metode
ae raalihujejo med aeboi po raaliinih paranretrizacija^h krivulje, Yse pa
imaio polinomsto tasovno zahtevnost.
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