
Povzetek

Kadar govorimo o osnosimetridni nalogi, osnovne enadbe za elastidno snov zapi5emo v

cilindridnih koordinatah. V primeru statidnega ravnovesja in osne simetrije se te enadbe

poenostavijo. Ce reSujemo veiplastno posodo, dobimo sistem diferencialnih enaib, ki

ga reiimo za razliLne robne pogoje. Ti se obicajno nanaiajo na pomike ali napetosti

na zunanjih plasteh posode. Na sklopih, med plastmi, upoitevamo pogoje, ki ohranjajo

zveznost pomikov in napetosti. Pri reievanju lahko izhajamo tz enatb za napetosti in nato

preko Hookovega zakona dobimo pomike ali pa se lotimo reievanja po obratni poti tako,

da izhajamo iz polja pomikov in preko Hookovega zakona poiiEemo napetosti. Isti primer

re5imo 3e kot variacijsko nalogo, iz katere izhaja tudi metoda koninih elementov. To je

numeriina metoda za re5evanje diferencialnih enadb. Telo razdelimo na konine elemente

in zapi3emo enaibe za vsak element. Nato te enacbe sestavimo v globalni sistem enadb,

ki ga reiimo. Najenostavnejsi element je simpleksni element, ki je za nai primer elastidne

vecplastne posode zadosten.
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