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. Povzetek vsebine

Diskretne procese opiSemo z diskretnimi dinamilnimi sistemi,
to so sistemi, ki jih opazujemo v dolodenih cCasovnih razmakih,
Casovne trenutke oznadujemo z elementi mnoZice W in predpostavime
da tak sistem ob vsakem lasu lahko opifemo z vektorjem iz pros-—
tora.Rm, ki ga imenujemo stanje. Dogajanje v sistemu nam tako pr«
‘stavi zaporedjelx = x(n), neN}, kjer je x(n)eR™ za vsak nel, x
je funkcija iz N v R", x(n) pa stanje sistema v &asu n.

Definiramo funkcijo x*iz N v R” s predpisom x(n) = x(n+l) in
predpostavimo, da sistem, ki ga opazujemo, zado3la diferencni
enadbi x*= Tx, kjer Je T neka zvezna funkcija iz " vR",

V zaetku se pomudimo pri sistemih diferennih enalb in dife-

rennih enacbah visjih redov na splosno,

S pomoljo direktne metode Ljapunova preulujemo stabilnost, to
je asimptoti®no obnafanje refitev sistema x*= Tx, najprej za po-
1jubno zvezno funkcijo T iz Rr" V'Rm, v nadaljevanju pa se osredo-
todimo na sisteme, kjer je T realna matrika in obravnavamo stabi:
nost refitev le-teh racunsko in z direktno metodo LJjapunova.

Za take sisteme si ogledamo e problem vodenja., V ta namen
vpeljemo t,i, sistem vodenja x'= Tx + £ , kjer je f funkcija iz
N v R®, Ukvarjamo se le s sistemi, kjer je funkcija f oblike Bu,
za neko realno m x r matriko B in funkcijo u iz N v R, Funkciji
u pravimo funkcija vodenja all vhod sistema vodenja, funkcija x
pa je njegov izhod. V primeru, ko izhod sistema ni stanje sistem:
vodenja, ampak neka njegova linearna transformacija, si ogledamo

ge problem opazovanja stanja sistema vodenja.
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